
 

項　目 　　　　　　内　　　　　容

位置決め範囲 ±９９９９.９９ｍｍ（０.０１ｍｍ単位時）

位置決め方法 ２速制御（Ｕターン制御も可能）

データ容量

可逆用９０°位相差　Ａ／Ｂ２信号

入力応答周波数 最大１００ＫＨｚ
センサー電源 ＤＣ１２Ｖ　２００ｍＡを本器で内蔵

制御入力信号 スタート. ストップ .戻し.＋OT.－OT.外部ＣＨ選択  
制御出力信号 Ｆ. Ｒ. Ｈ. Ｌ .位中. 位完（戻完） .工完 . ＯＫ

項　目 　　　　　　内　　　　　容

諸機能 ＯＫ判定.割込位置決め.手動.外部運転ＣＨ選択

データの設定 パネル面のキー操作

表　示 ＬＥＤ数字表示　（チャンネル.ステップ.目標値、現在値）

ＬＥＤランプ表示（モード、出力モニター、ＬＢ）

電　源

リチウム電池でデータ、現在値を記憶（約10年）
形　状 パネル取付けタイプ

接続／重量 裏面端子接続／３０５０ｇ

外形寸法 最大　Ｗ３２０×Ｈ１５５×Ｄ１０１（ｍｍ）

■ＬＡＤＡＫＨ－１４Ｈ０６の主な仕様

●　７チャンネル×９ステップ分のデータを記憶できます。

●　－９９９９.９９ｍｍから＋９９９９.９９ｍｍまでの広範囲の制御ができます。
　　　（０.１ｍｍ単位設定時は－９９９９９.９ｍｍから＋９９９９９.９ｍｍ）

●　最高１００ＫＨｚの高速応答が可能です。

●　パネル面のキーで手動操作ができます。　大型キーの採用で操作が容易です。

●　割込み位置決めができます。

●　外部からも運転チャンネル選択ができます。

●　位置決めのＯＫ範囲を常時監視しています。

　　

１軸用 多チャンネル多ステップ位置決めコントローラー

高速応答　割込位置決め
パネル面より手動運転可 ＬＡＤＡＫＨ－１４Ｈ０６
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７チャンネル×９ステップ
制御内容 アブソ目標値に順次位置決め

計数入力

正方向：高速／低速　逆方向：高速／低速

ＡＣ１００Ｖ　５０／６０Ｈｚ（200V製作可）
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お断り：本仕様は、改良の為予告なく変更されることがありますのでご了承下さい。
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