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● アナログ電圧出力により、スムースで高精度な位置決めを
行ないます。

● 目標値データの設定は、パネル面のキー操作による方法と
外部からのＢＣＤコードによる方法とが、選択できます。

● パルス補正機能を持つ為、各種機械の特性に合わせた、
セッティングができます。（0.0％～29.99％）

● 手動操作による位置決め時、高速／低速の選択が出来ます。

● 移動スピードを計測し、表示させることができます。
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制御項目　　　　　　　目標値へのＤ／Ａ（アナログ電圧）による自動位置決め。 手動操作による位置決め。
位置決め制御範囲　　　－９９９９.９～＋９９９９.９mm（入力単位が０.１mmのとき）
モード　　　　　　　　自動位置決めモード　手動操作モード　パラメータモード　速度表示モード
計数入力　　　　　　　可逆用９０°位相差Ａ、Ｂ信号　「Ｈ」＝９Ｖ以上　「Ｌ」＝１Ｖ以下　１０ＫＨｚ（１パルス当り０.１mm）
寸法検出器電源　　　　ＤＣ１２Ｖ１００ｍＡ内蔵（当社ＲＥ、ＭＥ、ＭＥＤシリーズ、ソニーマグネスケール直結可能）
データの設定　　　　　パネル面のキー操作（目標値、パラメータ）

外部からのＢＣＤコード（並列５桁と±、外部からは－７９９９.９～＋７９９９.９の範囲で設定可能）
制御入力信号　　　　　スタート　ストップ　戻し　修正　＋ＬＳ　－ＬＳ　タイミング　外部データ　非常停止　
制御出力信号　　　　　位完　戻完　ＬＳ　ＮＧ　レディ　異常　位置決め中　
位置決め用出力　　　　Ｄ／Ａ出力（±１０Ｖｍａｘ・・調整可能） 方向出力（Ｆ／Ｒ） サーボドライバ制御信号（ＲＵＮ１、ＲＵＮ２）
位置決め速度調整　　　前面及び裏面の、ボリュームで調整可能。 パラメータで、位置決め速度、戻し速度比率、手動速度を設定可能。
パラメータ　　　　　　パラメータモードにて、ステップ１～ステップ１９まで各種設定可能
表　　示　　　　　　　ＬＥＤ数字表示（赤色、大型）ステップ　目標値／データ　現在値　・ＬＥＤランプ表示（出力モニター　モード表示）
記憶データの保持　　　電源ＯＦＦ時はリチウム電池で、現在値、設定データ、モードを記憶　電池寿命約１０ケ年　ユニットタイプ交換可能
外形及び外部接続　　　パネル面取付タイプ。 裏面端子盤にて接続（外部目標値データは、裏面のコネクタで接続）
電　　源　　　　　　　ＡＣ１００Ｖ（ＡＣ９０～ＡＣ１１５Ｖ） ５０／６０Ｈｚ　
使用環境　　　　　　　使用周囲温度０℃～＋４５℃　湿度８０％以下。 塵埃は極力少ないこと。 腐食性ガスの発生が無いこと。

耐ノイズ電圧：電源ライン　１０００Ｖ、 信号ライン　６００Ｖ。
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〒482-0042　愛知県岩倉市中本町古市場２６
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