
●　親器（データ設定器）と子器（位置決めユニット）により構成されています。

●　親器で一括して、各軸の位置決めポイントを、指示します。

●　子器は１０軸まで、必要数だけを実装する為、経済的です。

●　軸毎に９９０ポイントの目標値を記憶でき、多品種生産に最適です。

●　外部より運転チャンネルの選択可能。段どり替えに即応します。

●　方向速度の自動判別機能付き。スムースで高精度な位置決めができます。

ラダック （親　器） （子　器）

多軸・多ポイント用位置決めカウンター

ＬＡＤＡＫＨ‐１４３０Ｈ／１４３１Ｈ

端子図

LADAKH-1430H（親器）端子図

LADAKH-1431H（子器）端子図

パラメータ

L1430H/1431H
061213




お断り：本仕様は、改良の為予告なく変更されることがありますのでご了承下さい。

カンパル株式会社　TEL
0587-66-0681


http://www.kanpul.co.jp
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カンパル株式会社

愛知県岩倉市中本町古市場２６

TEL

0587-66-0681　FAX

0587-66-1106

〒482

-0042

営業品目

デジタル寸法表示器

デジタル角度表示器

各種、センサー

１軸／多軸位置決め制御器

２点／多点位置決め制御器

カラー液晶付き位置決め制御器

【特注ＯＥＭ生産応需】

■　１４３０Ｈ／１４３１Ｈは使い易い多チャンネル位置決めカウンターです。
　　幅広い用途に、お使いいただけます。

１.　段ボール機械の、多軸位置決め。

２.　木工用ボーリングマシンの、多軸位置決め。

３.　木工用テノーナーの、多軸位置決め。

４.　スリッターの、多軸位置決め。

　
　その他、種々御活用いただけます。

・制御軸数　　　　　最大１０軸までの任意の軸数（位置決めユニットは軸毎に独立）

　　　　　　　　　　発注時指定により１５軸まで拡張可能（チャンネル数は、５００になります。）

・位置決め範囲　　　各軸毎に　０~９９９９.９ｍｍ（０.１ｍｍ単位のとき）

・目標値の記憶　　　各軸毎に　９９０チャンネル（９９０種類）の目標値と　８チャンネルのパラメータを記憶。

・計数入力　　　　　可逆用９０°位相差A/B信号　H＝９V以上、L＝１V以下矩形波　応答速度４KHz（１パルス当り０.１ｍｍ)

・寸法検出器電源　　ＤＣ12Ｖ0.2Ａ内蔵（当社ロータリーエンコーダ、ロッドセンサ、磁気式スケールに直結可能）

・データの設定方法　ＬＡＤＡＫＨ－１４３０Ｈ（親器）のキー操作で設定、各軸のＬＡＤＡＫＨ－１４３１Ｈ（子器）に伝送する。

・制御入力信号　　　無電圧接点またはＮＰＮトランジスタで入力　スタート　ストップ　戻し　修正

・制御出力信号　　　ＮＰＮトランジスタオープンコレクタ〈ＯＮ〉で出力　前進／後退　高速／低速　ＳＴＰ

　　　　　　　　　　運転モード　位置決め中　全軸位置決め完

・Ｕターン位置決め　Ｕターン
制御の有無、位置決め停止方向の指示は、パラメータで任意に設定可能。

・外部ＣＨ選択　　　外部から、１~９９０チャンネルを選択可能（ＢＣＤコード３桁）

・現在値修正　　　　軸毎に、外部からの「修正信号」により変更、又は１４３０Ｈ（親器）のキー操作で各軸の現在値を修正。

・表　　示　　　　　ＬＥＤ数字表示（チャンネル　目標値／データ　現在値）　ＬＥＤランプ表示（出力モニター　ＬＢ）

・パラメータ　　　　戻し目標値　停止補正値　現在位置修正値　減速範囲設定値　Ｕターン制御の有無、方向　

　　　　　　　　　　オーバーラン・タイム　表示補正の有無

・モード　　　　　　ＬＡＤＡＫＨ－１４３０Ｈ（親器）のキー操作で、「運転モード」／「記憶モード」を指示。

・停電時補償　　　　リチウム電池でデータをバックアップ（背面で交換可能）

・形　　状　　　　　パネル取付型　取付け方向の制限なし。

・外部との接続　　　背面の端子盤による。１４３０Ｈと１４３１Ｈとの通信は、専用ケーブルにて接続する。

・使用周囲温度　　　０℃~４５℃　湿度８０％以下（結露しないこと）

　　　　　　　　　　耐ノイズ電圧　電源ライン１０００Ｖ／信号ライン６００Ｖ

・電　　源　　　　　ＡＣ１００Ｖ（ＡＣ９０Ｖ~ＡＣ１１０Ｖ）　５０／６０Ｈｚ（ＡＣ２００Ｖ製作可能）

E-mail


info@kanpul.co.jphttp://www.kanpul.co.jp
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