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●　インク制御とアブソ制御の両用です。

●　計数制御範囲は、±５桁です。
±９９９９.９ｍｍ／±３２尺２寸９分９厘

●　目標値と現在値の差の範囲を常時監視
して、ＯＫ信号を出力します。

●　パネル面のキー操作により、手動運転
ができます。

●　速度出力を３段階に自動切り替えして
スムースな位置決めを行います。
Ｕターン制御が設定できます。

●　目標値と現在値を、同時に表示します。

●　カッター等のアサリ寸法を、自動補正　
して位置決めします。

■ＨＰ-１４１６　主な仕様

項　目 内　　　　　　　容

位置決め範囲

位置決め方法

計数入力

センサー電源

入力応答周波数

手動

制御入力信号

制御出力信号

諸機能

３速制御（Ｕターン制御も可能）

可逆用９０°位相差　Ａ／Ｂ２信号

１０ＫＨｚ

ＤＣ１２Ｖ　０.２Ａを本器で内蔵

正方向・高速／低速　逆方向・高速／低速

アブソ／インクスタート ストップ 修正 リセット

正 逆 高速 中速 低速 インク・アブソ位完 ＯＫ

インク／アブソモード　ｍｍ／尺寸切替 ＯＫ判定
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項　目

データの設定

表　示

電　源

停電補償

電池寿命

形状／重量

接　続

外形寸法

内　　　　　　　容

パネル面のキー操作

ＬＥＤ数字表示　　　（目標値、現在値）

ＬＥＤランプ表示　　（出力モニター）

ＡＣ１００Ｖ　５０.６０Ｈｚ

リチウム電池でデータ.現在値を記憶

約１０ケ年

パネル取付けタイプ　／　２１５０ｇ

裏面端子接続

最大　Ｗ８０×Ｈ２５６×Ｄ１３２.５（ｍｍ）

ｍｍ／尺寸・インク／アブソ　両用位置決めコントローラー

ＥＶ Ｆ Ｒ Ｈ Ｍ Ｌ イ
ン
ク
 

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ 

10 11 12 13 14 15 16 17 18

Ｓ
Ｇ
 

ス
ト
ッ
プ
 

修
正
 

0
Ｖ
 

Ａ
相
 

Ｂ
相
 

　
Ｖ
 

12
Ａ
Ｃ
　
Ｖ
 

100

Ａ
Ｃ
　
Ｖ
 

100

電源 

寸法検出器 

19 20 21 22

Ｏ
Ｋ
 

リ
セ
ッ
ト
 

位
置
完
 

ア
ブ
ソ
 

位
置
完
 

ス
タ
ー
ト
 

接
続
禁
止
 

Ａ
Ｂ
Ｓ
／
Ｉ
Ｎ
Ｃ
 

Ｏ
Ｆ
Ｆ
／
 
Ｏ
Ｎ
 

端子図

±９９９９.９ｍｍ／±３２尺２寸９分９厘


