
項　目 　　　　　　内　　　　　容

位置決め範囲 －９９度５９分～＋９９度５９分（分単位）

制御ポイント 位置決めポイント=７９　戻しポイント＝１

位置決め方法 ３速制御（Ｕターン制御も可能）

計数入力 可逆用９０°位相差　Ａ／Ｂ相２信号

入力応答周波数 最大７ＫＨｚ

センサー電源 ＤＣ１２Ｖ　０.３Ａを本器で内蔵

制御入力信号 スタート ストップ 戻し 修正 外部CH選択

制御出力信号 正 逆 高速 中速 低速 位置完 レディ

諸機能 割込み位置決め 戻し制御 外部現在値修正

項　目 　　　　　　内　　　　　容

データの設定 パネル面のキー操作

表　示 ＬＥＤ数字表示　　（チャンネル、目標値、現在値）

ＬＥＤランプ表示　（モード、出力モニター、ＬＢ）

電　源 ＡＣ１００Ｖ ５０／６０Ｈｚ　１０ＶＡ　（200Ｖ製作可）

停電補償 リチウム電池でデータ、現在値を記憶

電池寿命 約８ヶ年（ユニットタイプ交換容易）

形　状 パネル取付けタイプ（取付け枠オプション）

接続／重量 裏面端子接続／２３００ｇ

外形寸法 最大　Ｗ８０×Ｈ２５６×Ｄ１３４（ｍｍ）

■ＡＮ－９９ の主な仕様

●　１分単位で角度位置決めを行います。
　　－９９度５９分～＋９９度５９分

●　７９種類（７９チャンネル）の位置決め
　　目標角度と、戻し目標値を記憶します。

●　外部からも運転チャンネルの選択、現在値の
　　修正ができます。　

●　作業の途中でも割込指示により、テンキー
　　にて、位置決めさせる事ができます　　　

●　角度検出器の誤差を修正する『パルス補正機能』
　　があります。　

●　高速／中速／低速の３速で高精度に位置決め
　　します。

多チャンネル位置決めコントローラー

割込み位置決め機能付き　外部から運転ＣＨが選択できます
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Ｕターン制御の有無、停止方向の指示
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カンパル株式会社　ＴＥＬ 0587-66-0681
お断り：本仕様は、改良の為予告なく変更されることがありますのでご了承下さい。


